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Drawing unit in spinning machines, especially autoleveller draw.ng 
unit in drawframes 

. The invention relates to a drawing unit in spinning machines, 
especially autoleveller drawing unit in drawframes with at least two 
drawing-roller combinations succeeding one another in the running 
direction of a processed fibrous sliver and driven by separate 
electric motors. At the same time, at least one retention means 
preventing the roller combination from rotating dunng a standstill of 
the drawing unit, is used. 
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Tl - Drawing appts. - locks the rollers to prevent rotation after the appts. 

has stopped working 
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- DE3801880 The drawing unit of a spinning machine, with controlled 
steps has at least one lock which prevents roller group rotation 
when the drawing appts. is stopped. When the draw.ng appts has 
stopped, the locks engage meshing teeth at the roller shaft ends or 
surfaces and a movable toothed component, or friction brakes are 
fitted In another form, the rollers are secured by a self-locking 
qearing in the transmission between the drive and the roller 
combinations, or a braking motor can be fitted. A sensor registers t 



he end of roller rotation, keyed to the rollers. The roller notation stop can 

also be detected when the supply current to the drive reaches zero. 

- ADVANTAGE - The assembly prevents spontaneous and 
uncontrolled roller rotation. (0/6) 
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(3) Streckwerkin Spinnereimaschinen, insbesondere Regulierstreckwerk in Strecken 



Die Erfindung bezieht sich auf ein Streckwerk in Spinne- 
reimaschinen, insbesondere Regulierstreckwerk in Strek- 
ken, mil mindestens zwei, in Laufrichtung eines verarbeite- 
ten Faserbandes aufeinanderfolgenden, durch getrennte 
Elektromotoren angetriebenen Streckwalzenkombinatio- 
nen. Hierbei findet mindestens ein Arretiermittel Anwen- 
dung, das ein Verdrehen der Walzenkombination bei Still- 
stand des Streckwerkesverhindert. 
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Die Erfindung bezieht sich auf ein Streckwerk in 
Spinnereimaschinen. insbesondere Regulierstreckwerk 
in Strecken, mit mindestens zwei, in Laufrichtung eines 
verarbeiteten Faserverbandes aufeinanderfolgenden, 
durch getrennte Elektromotoren angetriebenen Streck- 
walzenkombinationen. Als Streckwalzenkombinationen 
konnen hierbei beispielsweise Walzenpaare oder Wal- 
zentrios Anwendung finden. 

Die Erfindung geht damit von Streckwerken aus f bei 
denen. wie beispielsweise bei Regulierstreckwerken an 
Strecken, Streckwalzenpaare durch getrennte Elektro- 
motoren angetrieben werden. Dieser Antrieb durch ge- 
trennte Elektromotoren bietetden Vorteil, das Verzugs- 
verhaltnis zwischen den von getrennten Elektromoto- 
ren angetriebenen Walzenpaaren durch Veranderung 
der Speisung dieser Elektromotoren hinsichtlich Span- 
nung und/oder Frequenz schnell und leicht verstellen zu 
konnen, wie dies beispielsweise zum Ausgleich von 
Bandgewichtsschwankungen erforderlich ist 

Auf diese Weise durch getrennte Antriebsmotoren 
angetriebene Walzenpaare stehen im Stillstand der Ma- 
schine, wenn die Antriebsmotoren nicht mehr gespeist 
werden, miteinander in keinerlei kraftschlussiger oder 
formschlussiger Wirkverbindung. 

Es hat sich nun gezeigt, daB diese im Stillstand der 
Maschine leicht und frei drehbaren Walzenpaare bei- 
spielsweise unter Wirkung der in den Streckfeldern zwi- 
schen den Walzenpaaren gespannt liegenden Faserver- 
bande, welche bestrebt sind, ihre Verzugsspannung ab- 
zubauen, sich unkontrolliert und unkontrollierbar ver- 
drehen konnen. Damit wird das Verzugsverhaltnis fur 
diese in den Streckfeldern liegenden Faserverbande 
nachteiligerweise willkurlich verandert. 

Beim Wiederanlauf des Streckwerks fiihrt dies zu 
Verzugsfehlern in Form von Dick- oder Diinnstellen, die 
einen nicht mehr behebbaren Fehler im Produkt dar- 
stellen und in manchen Fallen, insbesondere bei Faser- 
verbanden mit geringer Masse im Querschnitt, zum 
Bruch des Faserverbandes fuhren konnen. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, MaBnah- 
men vorzusehen, welche willkurliche und evtL unkon- 
trolliert auftretende Drehbewegungen der Walzenpaa- 
re vermeiden. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB gelost durch 
mindestens ein Arretiermittel, das ein Verdrehen der 
Walzenkombination bei Stillstand des Streckwerkes 
verhindert. Hierdurch ergibt sich der Vorteil, daB infol- 
ge Festhaltens der Walzenpaare im Stillstand negative 
Einfiusse auf das zu verarbeitende Fasermaterial mit 
nachfolgenden Auswirkungen auf das Endprodukt auf 
einfache Weise vermieden werden. 

Alternativ besteht die Moglichkeit. daB das Arretier- 
mittel bei Erreichen des Stillstandes in Eingriff bringba- 
re Verzahnungselemente aufweist. Hierbei konnen die 
Verzahnungselemente so ausgestaltet sein. daB eine mit 
der Walzenkombination drehverbundene Welle stirn- 
seitig oder uber ihren Umfang die Verzahnungselemen- 
te aufweist, welche mit einer undrehbaren Gegenver- 
zahnung in Eingriff bringbar sind. 

Alternativ besteht auch die Moglichkeit, daB das Ar- 
retiermittei als bei Erreichen des Stillstandes des Streck- 
werkes in Wirkung tretende Reibungsbremse ausgebil- 
det ist. 

In anderer Ausfuhrungsform der Erfindung kann 
auch das Arretiermittel als selbsthemmendes Getriebe 
in der Ubertragung der Drehbewegung vom Antriebs- 



motor auf eine Walzenkombination ausgebildet sein. 

Eine Vereinfachung der erfindungsgemaflen Losung 
ergibt sich dann, wenn das Arretiermittel der Antriebs- 
motor selbst ist, welcher als Bremsmotor ausgebildet ist. 
5 Zur Steuerung der Arretierwirkung kann das Errei- 
chen des Stillstandes mittels eines mit einer Walzen- 
kombination drehverbundenen Drehungsfuhlers festge- 
stellt werden. 

Bei frequenzgespeisten, durch Vermindern der Spei- 
10 sefrequenz auf Null in den Stillstand verzogerten Syn- 
chronmotoren besteht die Moglichkeit, daB das Errei- 
chen des Stillstandes durch die Frequenzspeisevorrich- 
tung bei Erreichen der Speisefrequenz Null signalisiert 
wird. 

15 Es hat sich gezeigt, daB der Gegenstand der vorlie- 
genden Erfindung mit Vorteil auch an anderen als Regu- 
lierstreckwerken von Strecken anwendbar ist, sofern 
diese Streckwerke Streckwalzen aufweisen, bei denen 
die im Lauf des Streckwerks durch entsprechende Spei- 
20 sung der getrennten Antriebsmotoren bewirkte, ein de- 
finiertes Verzugsverhaltnis aufrechterhaltende "elektri- 
sche Welle" im Stillstand entfallt und damit die Streck- 
walzen unabhangig voneinander zufallige Drehungen 
ausfOhren konnen. Auch hierdurch ergibt sich durch die 
25 Arretiermittel der Vorteil einer Haltewirkung der ent- 
sprechenden Walzen, so daB die Qualitat der Faserver- 
bande auch bei Stillstand der Walzen beibehalten wird. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von in der 
Zeichnung dargestellten Ausfuhrungsbeispielen naher 
30 beschrieben. In der Zeichnung zeigen: 

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines Regulier- 
streckwerkes an einer Strecke; 

Fig. 2 eine diagrammatische Darstellung der Wirkung 
der Arretiermittel; 
35 Fig. 3 eine schematische Darstellung der Anwendung 
der Arretiermittel an einem Streckwerk mit drei vonein- 
ander unabhangig angetriebenen, langen Streckwalzen; 

Fig. 4 bis 6 verschiedene Ausfuhrungsmoglichkeiten 
der Ausbildung der Arretiermittel; 
40 Fig. 1 stellt schematisch ein Streckwerk 1, insbeson- 
dere ein Regulierstreckwerk in einer Spinnereimaschine 
dar. Dieses Streckwerk weist beispielsweise drei Wal- 
zenkombinationen 3, 4, 5 auf, durch welches ein Faser- 
verband 2 lauft. Die Walzenkombinationen 3, 4, 5 kdn- 
45 nen als Walzenpaare oder als Walzentrios beispielswei- 
se mit zwei Oberwalzen uber eine Unterwalze ausgebil- 
det sein. Wenn im folgenden nur noch von Walzenpaa- 
ren gesprochen wird, sollen auch jeweils andere Wal- 
zenkombinationen mit erfaBt sein. 
50 Dem Walzenpaar 3 ist ein Nutwalzenpaar 18 vorge- 
schaltet. Die Walzenpaare 3, 4, 5 werden durch Motoren 
6, 7 angetrieben, wobei zwischen diesem Antrieb und 
den Walzenpaaren jeweils ein Getriebe 9 bzw. 10 da- 
zwischengeschaltet ist. Das Walzenpaar 4 erhalt hierbei 
55 uber Ubertragungselemente 12seinen Antrieb. 

Das Banddickenschwankungen abtastende Nutwal- 
zenpaar 18 ist mit einem Weggeber 17 als MeBwertauf- 
nahmevorrichtung verbunden, der uber eine Leitung 20 
mit einem Regler 16 in Verbindung steht. Dieser Regler 
60 16 wiederum steht uber eine Leitung 19 mit dem Motor 
7 in Wirkverbindung und verandert nach MaBgabe des 
MeBwertaumehmers 17 die Drehzahl des Motors 7 und 
damit den Verzug im Streckfeld zwischen den Walzen- 
paaren 4 und 5 im Sinne einer Verminderung von Band- 
65 gewichtsschwankungen. 

Bezuglich der Walzenpaare 2, 3, 4 finden Arretiermit- 
tel 13, t4 Anwendung, welche schematisch dargestellt 
sind. Diese Arretiermittel 13, 14 verhindern ein Verdre- 
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hen der Walzenpaare bei Stillstand des Streckwerkes 1. 
Hierzu sind die schematisch dargesteilten Arretiermittel 
13 und 14 jeweils uber eine Leitung 21 mit dem Regler 
16 verbunden. Sobald also die Walzenpaare 3, 4, 5 zum 
Stillstand kommen, werden uber den Regler 16 die bei- 5 
den Arretiermittel 13 und 14 uber die Leitung 21 beta- 
tigt und bewirken ein Festhalten der Walzenpaare 3, 4, 
5, so daB der Faserverband 2 in seiner Lage beibehalten 
wird und nicht infolge der evtl. noch drehenden Walzen- 
paare unkontrollierten Einfliissen ausgesetzt ist. 10 

In Fig. 2 ist eine diagrammatische Darstellung der 
Wirkung der Arretiermittel angegeben: Beim Abstellen 
der Maschine reduziert sich die Drehzahl von der Be- 
triebsdrehzahl gemaB JCurvenverlauf a uber den Kur- 
venverlauf b bis auf Null inn Punkt I. In diesem Punkt 15 
werden die Arretiermittel aktiviert und halten die Wal- 
zenpaare in ihrer stillstehenden Position fest, wie durch 
den Balken c schematisch dargestellt Im Punkt II be- 
ginnt der Anlauf des Streckwerkes, gleichzeitig mit dem 
Einschalten der Motoren 6 und 7 werden die Arretier- 20 
mittel deaktiviervso daB sie die Walzenpaare nicht 
mehr festhalten, wonach im Bereich des Kurvenverlaufs 
edie normale Betriebsdrehzahl erreicht ist. 

Fig. 3 ist eine schematische Darstellung der Anwen- 
dung der Arretiermittel an einem Streckwerk 1' mit drei 25 
voneinander unabhangig angetriebenen langen Streck- 
walzenpaaren 3', 4'. 5'. Wie ersichtlich, werden diese 
Streckwalzenpaare durch Motoren 6', 7', 8' angetrieben, 
welche jeweils mit Getrieben 9', 10', It' in Verbindung 
stehen. Diese Motoren sind mit Arretiermitteln 13', 14', 30 
15' verbunden, die ihrerseits uber eine Leitung 38 und 
eine Schaltvorrichtung 32 mit schematisch dargesteilten 
Frequenzumwandlern 35 in Verbindung gebracht wer- 
den konnen. 

Die Schaltvorrichtung 32 ist mit einem Umschalter 33 35 
verbunden, der mit einem Fuhler 31 in Verbindung stent. 
Dieser Fiihler 31 ist mit der Speiseleitung einer der 
Motoren 6', T oder 8' verbunden und aktiviert bei Errei- 
chen der Speisefrequenz Null den Umschalter 33. Uber 
einen vom Umschalter 33 betatigten Schalter 32 konnen 40 
entweder die Motoren 6', T oder 8' mit unterschiedli- 
cher Frequenz speisende Frequenzumrichter 35 oder 
die Arretiermittel 13', t4' und 15' mit dem Netzt verbun- 
den werden. Die Frequenzumrichter 35 werden uber 
eine Leitung 36 von einer Maschinensteuervorrichtung 45 
34 gesteuert. 

Sobald beim Abstellen der Maschine der in Fig. 2 
dargestellte Punkt I erreicht ist, d.h. die Motoren 6', 7' 
und 8' ihren Stillstand erreicht haben, wird uber den 
Umschalter 33 der Schalter 32 umgelegt, wodurch die 50 
Arretiermittel 13', 14' und 15' die Motoren 6', 7' und 8' in 
ihrer Stillstandsposition halten, so daB uber die Getrie- 
be 9', 10' und 1 1 ' die Walzenpaare 3', 4' und 5' festgehal- 
ten werden und damit eine evtl. nachteilige Auswirkung 
auf einen nicht naher dargesteilten Faserverband, wel- 55 
cher das Streckwerk 1 ' durchlauf t, verhindern. 

Alternativ besteht auch die Moglichkeit, die Arretier- 
mittel nicht unmittelbar mit den Motoren 6', 7' und 8' zu 
verbinden, sondern diese Arretiermittel 13", 14" und 
15" auf der rechten Seite der Walzenpaare 3', 4', 5' eo 
anzuordnen. In manchen Fallen, insb. bei sehr langen 
Streckwalzen, ist es auch vorteilhaft, die Arretiermittel 
an beiden Enden der Walzenpaare anzuordnen. 

In den Fig. 4, 5 und 6 sind verschiedene Ausfuhrungs- 
moglichkeiten der Ausbildung der Arretiermittel darge- 65 
stellt: Nach Fig. 4 dient als Arretiermittel (13) ein selbst- 
hemmendes Getriebe in der Drehungsubertragung vom 
Antriebsmotor 6 auf eine Streckwalze beispielsweise in 
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Form eines Schneckengetriebes mit einer Schnecke 22 
und einem Schneckenrad 23, wobei die Schnecke 22 mit 
dem Motor 6 verbunden ist. 

Nach Fig. 5 findet als Arretiermittel (13) eine bei Er- 
reichen des Stillstandes der Streckwerke 1 bzw. V in 
Wirkung tretende Reibbremse Anwendung, wobei diese 
Reibbremse aus einer in Pfeilrichtung verschiebbaren, 
undrehbaren Konusscheibe 24 besteht, welche mit ei- 
nem Gegenkonus 25 in Wirkverbindung treten kann. 
Dieser Gegenkonus 25 ist mit einer Streckwerkswelle 
26 verbunden. Durch Zusammenwirken der Konus- 
scheibe 24 mit dem Gegenkonus 25 wird damit auf ein- 
fache Weise die Streckwerkswelle 26 einwandfrei arre- 
tiert. 

Nach Fig. 6 ist die Streckwerkswelle 26' stirnseitig 
mit einer Verzahnung 27 versehen, welche mit einer 
Gegenverzahnung 28 zusammenwirken kann. Diese 
Gegenverzahnung 28 ist mit einer schematisch darge- 
steilten, undrehbaren Schubvorrichtung 30 verbunden, 
wobei ein Lager 29 mit Verdrehsicherung dazwischen- 
geschaltet ist. Tritt die Schubvorrichtung 30 in Tatigkeit, 
so verschiebt sich die Verzahnung 28 in Pfeilrichtung 
und greift in die Verzahnung 27, wodurch auch bei die- 
ser Konstruktion die Streckwerkswelle 26 einwandfrei 
bei Stillstand des Streckwerks 1 bzw. T festgelegt wird 
und damit die Walzenpaare 3, 4, 5 bzw. 3', 4', 5' undreh- 
bar festgehalten werden. 

Patentanspruche 

1. Streckwerk in Spinnereimaschinen, insbesondere 
Regulierstreckwerk in Strecken, mit mindestens 
zwei, in Laufrichtung eines verarbeiteten Faserver- 
bandes aufeinanderfolgenden, durch getrennte 
Elektromotoren angetriebenen Streckwalzenkom- 
binationen, gekennzeichnet durch mindestens ein _ 
Arretiermittel (13, 14; 13' , 14'. 15'; 13", 14". 15"), 
das ein Verdrehen der Walzenkombination (3. 4, 5; 
3', 4', 5') bei Stillstand des Streckwerkes (1, 1') ver- 
hindert. 

2. Streckwerk nach Anspruch I, dadurch gekenn- 
zeichnet, daI3 das Arretiermittel bei Erreichen des 
Stillstandes in Eingriff bringbare Verzahnungsele- 
mente (27, 28) aufweist. 

3. Streckwerk nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, da3 eine mit der Walzenkombination 
drehverbundene Welle (26) stirnseitig oder uber ih- 
ren Umfang die Verzahnungselemente (27) auf- 
weist, welche mit einer undrehbaren Gegenverzah- 
nung (28) in Eingriff bringbar ist (Fig. 6). 

4. Streckwerk nach Anspruch 1. dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Arretiermittel als bei Erreichen 
des Stillstandes des Streckwerkes ( 1, 1') in Wirkung 
tretende Reibungsbremse ausgebildet ist (Fig. 5). 

5. Streckwerk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Arretiermittel als selbsthemmen- 
des Getriebe in der Obertragung der Drehbewe- 
gung vom Antriebsmotor (6) auf eine Walzenkom- 
bination ausgebildet ist (Fig. 4). 

6. Streckwerk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Arretiermittel der Antriebsmotor 
selbst ist, welcher als Bremsmotor ausgebildet ist. 

7. Streckwerk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Erreichen des Stillstandes mittels 
eines mit einer Walzenkombination drehverbunde- 
nen Drehungsfiihlers festgestellt wird. 

8. Streckwerk nach Anspruch I. mit frequenzge- 
speisten. durch Vermindern der Speisefrequenz auf 
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Null in den Stillstand verzdgerbaren Synchronmo- 
toren, dadurch gekennzeichnet, daB das Erreichen 
des StilJstandes durch die Frequenzspeisevorrich- 
tung bei Erreichen der Speisefrequenz Null signali- 
siert wird (Fig. 3). 
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